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Driver fonctionnant sous eCos pour bus de terrain PROFIBUS-
DP, dédié au controle des machines de production

Résumé du projet

Danaher Motion SA travail actuellement & I'élaboration
d'un nouveau controleur mutli-axes programmable
appelé Motion Box. Cet appareil permettrade piloter des
servomoteursavec une grandeprécision.

Le programme interne du Motion Box sera écrit en
langage C/C++, et utilisera un systéme d'exploitation
nommé eCos |l sera possible de le configurer par
lintermédiaire des interfaces les plus utilisés dans
lindustrie: CAN, Profibus DeviceNET,Ethemet, . ..

Actuellementaucundriver pour le bus de terrain Profibus
n'est disponible avec le systéme d'exploitation eCos le
but de ce projetest doncl'élaborationd'untel driver.

Scrutation des esclaves (stations passives)

Profibus

Profibus est actuellement le leader mondial en matiere
de bus de terrain. Il permet dinterconnecter des
appareils industriels en garantissant une relative
immunité face aux éventuels pannes et perturbations. 1
se préte aussi bien a la transmission de données
exigeant une extréme réactivité, avec des temps de
réponse courts, quaux échanges d'informations
complexes.

eCos

eCos(EmbeddedConfigurable Operating System)est un
systtme  dexploitation  tempstéel  hautement
configurable et trés portable de plus en plus en plus
utilisé dans l'industrie. Il possede également le grand
avantaged'étre entierementgratuitet opensource.
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Details
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— Les tests du driver sont effectué sur un PC équipé:
d'une carte PCI contenantle chip SPC3 pour lequel!
le driverdoit étre réalisé. .

— Laréalisation du driver s'effectue avec un PC munii
d'unsystémed'exploitation Linux. :

— Le Motion Box utilisera directement le chip SPCS,E
sans exploiter le bus PCI. Le driver doit donc étre:
CONGU en conséquence.
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